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4. while-loop and for-loop
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Week Theory Lab.

1
- เนื้อหาและรายละเอียดการวัดผลต่างๆ ของรายวิชา
- แนะน าตัวคอมไพเลอร์ท่ีใช้ในการเขยีนโปรแกรม

-

2

- การเขียนโปรแกรมด้วยภาษาไพท่อนขั้นพื้นฐาน  ชนิดของตัวแปรการก าหนดค่าตัวแปร
- ตัวด าเนินการทางคณิตศาสตร์ ( +   - *   /   //   %   ** )
- ประเภทของข้อผิดพลาดในการท างานของโปรแกรม (Type Error, Syntax Error, Name Error)
- การรับค่าอินพุตจากผู้ใช้งาน และการแสดงผลค่าเอาต์พุต

ใบงานท่ี 1

3
- การสร้างฟังก์ชั่นและการเรียกใช้งานฟังก์ชั่น
- การใช้ค าสั่งป้องกันข้อผิดพลาด (Handling Exceptions) ด้วยค าสั่ง try-except 

ใบงานที่ 2

4

- ตัวเปรียบเทียบ ( Comparison Operators <  <=  >  >=  ==  !=  is   is-not )
- ตัวด าเนินการชนิดบูลีน (Boolean) ส าหรับการเปรียบเทียบ ( True และ False )
- ตัวด าเนินการด้านลอจิก (Logical Operators) ด้วยค าสั่งต่าง ( and   or   not )
- การสร้างฟังก์ชั่นตรวจสอบเงื่อนไข (Statement) ด้วยค าสั่ง if,  if-else, if-elif-else

ใบงานท่ี 3

5 - การสร้างค าสั่งวนลูปด้วยค าส่ัง for, while ใบงานท่ี 4

6 - ประเภทและการสร้างตัวแปรชนิดอาเรย์ (Array : List, Tuple, Set, Dictionary) ใบงานที่ 5

7
- การเรียกใช้ไลบรารี่ภายนอกด้วยค าสั่ง import เช่น math, time, random 
- การสร้างค าสั่งวนลูปซ้อนลูป (Nested Loops) ด้วยค าสั่ง while หรือ for

ใบงานที่ 6

8
- ระบบเลขฐานและการแปลงเลขฐาน (Number System)
- หลักการเชื่อมต่อบอร์ด ESP32 กับคอมพิวเตอร์
- หลักการเขียนโปรแกรมเพื่อสั่งเปิด-ปิดหลอดไฟผ่านบอร์ด ESP32 ด้วยภาษาไพท่อน

ใบงานที่ 7

9 สอบกลางภาค - เรียนรู้ด้วยตนเอง และทบทวนเนื้อหาก่อนหน้า

Content & Schedule (Midterm)
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Content & Schedule (Final)

Week Theory Lab.

10
- หลักการเขียนโปรแกรมเพื่อรับค่าจากสวิตช์ผ่านบอร์ด ESP32 ด้วยภาษาไพท่อน
- หลักการเขียนโปรแกรมไฟกระพริบและไฟวิ่งผ่านบอร์ด ESP32 ด้วยภาษาไพท่อน

ใบงานที่ 8

11
- หลักการท างานของจอแอลซีดี (LCD) และ เขียนโปรแกรมเพื่อสั่งงานจอแอลซีดีผ่านบอร์ด ESP32
- หลักการท างานของเซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหว (PIR Motion Sensor) และเขียนโปรแกรมเพื่อรับค่าจากเซ็นเซอร์ตรวจจับการเคลื่อนไหว

ใบงานที่ 9

12
- หลักการท างานของคีย์สวิตช์ (Key Switch)
- หลักการเขียนโปรแกรมเพื่อสั่งงานบอร์ด ESP32 ด้วยคีย์สวิตช์

ใบงานที่ 10

13
- หลักการแปลงสัญญาณระหว่าง อนาล็อก และ ดิจิตอล
- หลักการท างานของอัลตราโซนิคเซ็นเซอร์ (Ultrasonic Sensor)
- หลักการเขียนโปรแกรมควบคุมระบบผ่านบอร์ด ESP32 โดยรับค่าจากอัลตราโซนิคเซ็นเซอร์

ใบงานที่ 11

14
- ความหมายและหลักการของสัญญาณคลื่น (PWM)
- หลักการท างานของมอเตอร์กระแสตรง และ หลักการสั่งงานมอเตอร์กระแสตรงด้วยสัญญาณคลื่น
- หลักการเขียนโปรแกรมควบคุมหลอดไฟหรือมอเตอร์กระแสตรงผ่าน ESP32

ใบงานที่ 12

15
- หลักการของท างานของเซอร์โวมอเตอร์ (Servo Motor) และ สเต็ปปิ้งมอเตอร์ (Stepping Motor)
- หลักการควบคุม เซอร์โวมอเตอร์และสเต็ปปิ้งมอเตอร์ และเขียนโปรแกรมควบคุมเซอร์โวมอเตอร์และสเต็ปปิ้งมอเตอร์ ผ่าน ESP32

ใบงานที่ 13

16
- ความหมายและความส าคัญของอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง (Internet of Things: IoT)
- การประยุกต์ใช้งานอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่ง
- หลักการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมระบบผ่านเครือข่ายอินเตอร์เน็ตของสรรพสิ่งด้วย ESP32

-

17 สอบปลายภาค สอบปฏิบติัปลายภาค
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Loop-Conditions

การวนลูปมีหลายแบบ โดยมีวตัถุประสงคเ์หมือนกนั นัน่กคื็อการตรวจสอบเง่ือนไขวา่เป็นจริงหรือไม่? 

ถา้เง่ือนไขยงัคงเป็นจริงจะท าการวนลูปต่อไป แต่ถา้เง่ือนไขมีผลเป็นเทจ็กจ็ะหยดุการท างานและออกนอกลูปทนัที

1. while-Loop

1.1 forever-while loop (เง่ือนไขเป็นจริงเสมอ) 

1.2 incremental variable-while loop (การ เพ่ิม หรือ ลด ค่าของตวัแปรท่ีใชต้รวจสอบเง่ือนไข)

1.3 Boolean comparison-while loop (การตรวจสอบเง่ือนไขบูลีน)

2. for-loop 

▪ Start value

▪ Stop value

▪ Step value
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1.1 Forever-while loop condition

▪ forever-while loop เป็นลูปท่ีมีเง่ือนไขท่ีเป็นจริงเสมอท าให้เป็นการรัน
แบบไม่รู้จบ ซ่ึงจะสามารถหยดุการท างานและออกนอกลูปไดโ้ดยการใช้
ค  าสัง่ break 
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1.1 Forever-while loop condition

▪ forever-while loop เป็นลูปท่ีมีเง่ือนไขท่ีเป็นจริงเสมอ ซ่ึงจะสามารถ
ออกนอกลูปไดโ้ดยใชค้  าสัง่ break ซ่ึงจะใชก่ี้คร้ังกไ็ด้
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1.2 Incremental/Decremental variable-while loop

▪ Incrementing การเพิ่มค่าของตัวแปรที่ใช้ในการเปรียบเทียบเงื่อนไข 
▪ 1. ก าหนดค่าเริ่มต้นของโปรแกรม
▪ 2. ก าหนดค่าการเพิ่มขึ้นของค่าภายในตัวแปร เช่น a += 1 หรือ a = a+1 , a *= 10

▪ Decrementing การลดค่าของตัวแปรที่ใช้ในการเปรียบเทียบเงื่อนไข 
▪ 1. ก าหนดค่าเริ่มต้นของโปรแกรม
▪ 2. ก าหนดค่าการลดลงของค่าภายในตัวแปร เช่น b -= 1 หรือ b = b-1, b /= 20
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Incremental variable-while loop
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Incremental variable-while loop
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Incremental variable-while loop
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Incremental variable-while loop
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Decremental variable-while loop
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Decremental variable-while loop
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Error-loop (Be careful !!!)
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Infinity-loop (Be careful !!!)
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Unoperated-loop (Be careful !!!)
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1.3 Boolean comparison-while loop
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while-loops conditions with continue & break

continue ใช้ส าหรับต้องการข้ามไปรันรอบใหม่ โดยไม่รันบรรทัดด้านล่าง
เมื่อมีค าสั่ง continue อยู่ด้านบน บรรทัดนี้จะไม่รัน
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2. for-loop conditions : in range( )

▪ Using function “in range” การสั่งให้ประมวลผลค่าคงที่ตามช่วงที่ก าหนดไว้
▪ สั่งด้วยค าสั่ง   for a in range(start, stop, step) : ยกตัวอย่างเช่น
▪ for a in range(stop) เช่น for a in range(10): → a= 0,1,2,…..,9
▪ for a in range(start, stop) เช่น for a in range(5, 10): → a = 5,6,..,9
▪ for a in range(start, stop, step) เช่น for a in range(5, 10, 2): → a = 5,7,9
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2. for-loop conditions : in range( )

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ ค่าน้อยกว่าตัวเลข (i<5)
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2. for-loop conditions : in range( )

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ ค่าน้อยกว่าตัวเลข (i<5) เริ่มต้นที่ 2 และ จบการท างานที่ ค่าน้อยกว่าตัวเลข (i<5)
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2. for-loop conditions : in range( )

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ ค่าน้อยกว่าตัวเลข (i<7) เริ่มต้นที่ 2 และ จบการท างานที่ ค่าน้อยกว่าตัวเลข (i<7)
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2. for-loop conditions : in range( )

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ 10
และเพิ่มค่าทีละ 1

0,1,2,3,4,5,6,7,8,9

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ 10
และเพิ่มค่าทีละ 2

0,2,4,6,8

เริ่มต้นที่ 0 และ จบการท างานที่ 10
และเพิ่มค่าทีละ 3

0,3,6,9
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Comparison of while-loop & for-loop conditions
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for-loops conditions with continue & break

continue ใช้ส าหรับต้องการข้ามไปรันรอบใหม่ โดยไม่รันบรรทัดด้านล่าง
เมื่อมีค าสั่ง continue อยู่ด้านบน บรรทัดนี้จะไม่รัน

0 1 2 3 4
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Thank You
https://www.robotsiam.com/article/77/%E0%B9%80%E0%B8%A3%E0%B8%B4%E0%B9%88%E0%B8%A1%E0%B8%95%E0%B9%89%E0%B8%

99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-micropython-%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A-esp32-

%E0%B8%94%E0%B9%89%E0%B8%A7%E0%B8%A2-upycraft-ide 


